Maniuladores Telscopicos

JLG G12- 554
Copaddade |.iéxima 544 tongadas
Alcance | léximo Horzontal 128 m
Alcance | 1éximo Verfical 1676 m
# Comprimente de garfos 1. 22m
Dimensdes pora Transporte LMD %2589 x257m
Peso 1707
Alimentagho Diesel
Manipulador Telescopico JLG G12-55A
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